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2.4  อัตราสวนออดส 8 
2.5  ฟงกชันภาวะนาจะเปนและตัวประมาณคาภาวะนาจะเปนสูงสุด 10 
2.6  การทดสอบภาวะรูปดีแบบตางๆ 11 
2.7  ตัวแบบเชงิเสนที่วางนยัทั่วไป 14 
2.8  งานวิจยัทีเ่กี่ยวของ  16
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บทที่  3  การวเิคราะหล็อกลิเนียรและการอนุมาน 19 
3.1  ตัวแบบลอ็กลิเนียรแบบงาย (2 มิติ) 21

3.1.1  ตัวแบบที่เปนอิสระตอกัน 22
3.1.2  ตัวแบบเต็มรูป 23
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3.3  ตัวแบบลอ็กลิเนียรมาตรเรียงลําดับ 49
3.4  การประมาณคาพารามิเตอร 53

 
บทที่  4  การวเิคราะหขอมูล  

4.1  ขอมูลและแหลงที่มา 57 
4.2  ขอบเขตของการศึกษา 57 
4.3  ตัวแปรที่ใชในการศึกษา 57 
4.4  การวิเคราะหขอมูลและสถิติที่ใช 58 
4.5  ผลการวิเคราะหขอมูล 58 
  

บทที่  5  สรุปผลการวิจัย อภปิรายผลและขอเสนอแนะ 81 
5.1  สรุปผลการวิจัยและอภปิรายผล 81 
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สารบาญตาราง 
 

ตาราง  หนา 
2.1     ลักษณะทั่วไปของตารางการณจรสองทาง ขนาด cr× ที่ประกอบดวยความถี่

ของจํานวนนบัในแตละชอง   6 
2.2      ความนาจะเปนรวม ความนาจะเปนชายขอบและความนาจะเปนแบบมีเงื่อนไข 8 
2.3      คาสังเกตที่อยูในกลุมที่ i ของตัวแปร X และกลุมที่ j ของตัวแปร Y 12 
3.1     ลักษณะโดยทั่วไปของขอมูลที่นํามาใชในการวิเคราะหดวยตัวแบบล็อกลิเนียร 21 
3.2     ลักษณะทั่วไปของตารางการณจรสามทาง ขนาด lcr ×× ที่ประกอบดวยความถี่

ในแตละเซลล 27 
3.3     ตารางการณจรบางสวนที่สนใจศกึษาตัวแปร X และตัวแปร Y ภายใตกลุมยอย

ที่ 1 ของตัวแปร Z 29 
3.4     ตารางการณจรแบบชายขอบที่สนใจศึกษาเพยีงตวัแปร X และตวัแปร Y โดยไม

สนใจศึกษาตัวแปร Z 30 
3.5     ความถี่ในตารางการณจรสามทาง กรณีเกดิปฏิทรรศนของซิมปสัน 30 
3.6     ความถี่ในตารางการณจรสองทางที่ยุบตัวแปรดานน้ําหนกั กรณเีกิดปฏิทรรศน

ของซิมปสัน 31 
4.1     แสดงรอยละและจํานวนเกี่ยวกับลักษณะทั่วไปของผูตอบแบบสอบถาม จําแนก

ตามภาวะสูญเสียการไดยิน   59 
4.2     แสดงรอยละและจํานวนเกี่ยวกับความสัมพันธระหวางภาวะการสูญเสียการได

ยินกับปจจยัตางๆ 61 
4.3     แสดงจํานวนนับในแตละชองเมื่อพิจารณาปจจยัภาวะสูญเสียการไดยนิ ปจจยั

การออกกําลังกายและปจจยัจุดที่ทํางานมีเสียงดังมาก 64 
4.4     แสดงการทดสอบตัวแบบล็อกลิเนียรเชิงชั้นจากรปูแบบผลกระทบรวม K ระดับ

กับระดับที่สูงกวา ของตวัแบบล็อกลิเนียรที่เปนอิสระอยางสมบูรณ 64 
4.5 แสดงการทดสอบตัวแบบลอ็กลิเนียรเชิงชัน้จากรูปแบบผลกระทบรวม K ระดับ 

ของตัวแบบลอ็กลิเนียรที่เปนอิสระอยางสมบูรณ 65 
4.6     แสดงคาประมาณพารามิเตอรของตัวแบบล็อกลิเนียรที่เปนอิสระอยางสมบูรณ 66 
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4.7     แสดงคาประมาณจํานวนนับในแตละชองของตารางการจรณ ของตัวแบบล็อก

ลิเนียรที่เปนอสิระอยางสมบูรณ 67 
4.8     แสดงจํานวนนับในแตละชองเมื่อพิจารณาปจจยัภาวะสูญเสียการไดยนิ ปจจยั

ระดับเสียงที่สัมผัสในเวลาทาํงานและปจจยัการรับฟงเสยีงในปจจุบัน 68 
4.9     แสดงการทดสอบตัวแบบล็อกลิเนียรเชิงชั้นจากรปูแบบผลกระทบรวม K ระดับ

กับระดับที่สูงกวา ของตวัแบบล็อกลิเนียรเชิงชั้น 69 
4.10 แสดงการทดสอบตัวแบบลอ็กลิเนียรเชิงชัน้จากรูปแบบผลกระทบรวม K ระดับ 

ของตัวแบบลอ็กลิเนียรเชิงชัน้ 69 
4.11   แสดงคาประมาณพารามิเตอรของตัวแบบล็อกลิเนียรเชิงชั้น 71 
4.12   แสดงคาประมาณจํานวนนับในแตละชองของตารางการจรณ ของตัวแบบล็อก

ลิเนียรเชิงชั้น 73 
4.13  แสดงจํานวนนับในแตละชองเมื่อพิจารณาปจจยัภาวะสูญเสียการไดยนิ ปจจยั

การมีโรคประจําตัวและการเกิดอุบัติเหตุในรอบ 3 เดือน 74 
4.14   แสดงการทดสอบตัวแบบล็อกลิเนียรเชิงชั้นจากรปูแบบผลกระทบรวม K ระดับ

กับระดับที่สูงกวา ของตวัแบบล็อกลิเนียรไมเชิงชั้น 74 
4.15 แสดงการทดสอบตัวแบบลอ็กลิเนียรเชิงชัน้จากรูปแบบผลกระทบรวม K ระดับ 

ของตัวแบบลอ็กลิเนียรไมเชงิชั้น 75 
4.16  แสดงคาประมาณพารามิเตอรของตัวแบบล็อกลิเนียรที่ไมเปนเชิงชั้น 76 
4.17  แสดงคาประมาณจํานวนนับในแตละชองของตารางการณจรของตัวแบบล็อก

ลิเนียรที่ไมเปนเชิงชั้น 77 
4.18   แสดงจํานวนนับในแตละชองเมื่อพิจารณาปจจยัภาวะสูญเสียการไดยนิและการ

รับฟงเสียงในปจจุบัน 78 
4.19   แสดงคาประมาณพารามิเตอรของตัวแบบล็อกลิเนียรมาตรเรียงลําดับ 79 
4.20   แสดงคาจริงและคาประมาณของจํานวนนับในแตละชองของตารางการณจรของ

ตัวแบบลอกลิเนียรมาตรเรียงลําดับ 80 
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