
 

บทที่  3 
ระเบียบและวิธีวิจัย 

 
3.1  ขอบเขตของการศึกษา 

การศึกษาครั้งนี้ เปนการศึกษาเฉพาะภาษีมูลคาเพิ่มของกลุมธุรกิจจํานวน   5  กลุมใน
อุตสาหกรรมทองเที่ยว  ไดแก   1)  โรงแรมและที่พัก  2)  นําเที่ยว  3)  จําหนายของที่ระลึก            
4) รานอาหารและเครื่องดื่ม  5)  สปาและนวดแผนโบราณ  โดยใชขอมูลทุติยภูมิที่เก็บรวบรวมจาก
ระบบการกํากับดูแลและใหบริการผูเสียภาษีอยางใกลชิดเปนรายผูประกอบการและใหเปนปจจุบัน
ของสํานักงานสรรพากรพื้นที่เชียงใหม 1  ในปงบประมาณ 2543 – 2548 

3.2  วิธีวิจัย 

วิธีวิจัยของการศึกษาประสิทธิภาพและแนวโนมการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรม
ทองเที่ยวของสํานักงานสรรพากรพื้นที่เชียงใหม 1 จะทําการศึกษาตามวัตถุประสงคดังนี้ 

3.2.1  การศึกษาและวิเคราะหประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษ ี

การวัดประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มของธุรกิจในอุตสาหกรรมการทองเที่ยว
ของสํานักงานสรรพากรพื้นที่เชียงใหม 1 ตั้งแตปงบประมาณ  2543 - 2548  โดยใชดัชนีความ
พยายามในการจัดเก็บภาษีอากร (tax effort) เปรียบเทียบกับประมาณการรายกิจการ  ตามสมการ
ดังนี ้

T
TE ˆ=  

 
โดยที่   E    =    ดัชนีความพยายามในการเก็บภาษี 
 T    = รายไดภาษีอากรที่จัดเก็บไดจริง 
 T̂    = รายไดภาษีอากรที่คาดวาจะเก็บได 
 Y    = รายไดประชาชาติ 

YT /     =  สัดสวนของภาษีอากรที่จัดเก็บไดจริงตอรายไดประชาชาติ 
YT /ˆ   = ประมาณการสัดสวนของภาษีอากรตอรายไดประชาชาต ิ
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คาความพยายาม (E) ที่คํานวณไดถือเปนเครื่องชี้วัดผลการจัดเก็บภาษีอากรตามหลักเกณฑ
ดังนี ้

E > 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับสูงกวาปกติ 
E = 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บภาษีอยูในระดับปกติหรือระดับที่

ยอมรับได 
E < 1 แสดงวาความพยายามในการจัดเก็บอยูในระดับต่ํากวาปกติตองปรับปรุง 

 นอกจากนี้ยังศึกษาและวิเคราะหประสิทธิภาพการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มของธุรกิจใน
อุตสาหกรรมการทองเที่ยวของสํานักงานสรรพากรพื้นที่ เชียงใหม  1 ตั้งแตปงบประมาณ              
2544 - 2548 โดย เปรียบเทียบผลการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มกับตนทุนคาใชจายในการจัดเก็บ  และผล
การจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มตออัตรากําลังเจาหนาที่ในการปฏิบัติงานในแตละปงบประมาณ 

 3.2.2  การวิเคราะหขอมูลในสวนของการพยากรณและแนวโนมผลจัดเก็บภาษ ี

การศึกษาใชวิธีการพรรณนาอธิบายและวิธีวิเคราะหทางเชิงปริมาณ  โดยกําหนดรูป
แบบจําลองใหกับอนุกรมเวลาตามวิธีของ  Box – Jenkins  สามารถสรุปไดดังนี้ 

-  การนําขอมูลมาแจกแจง ดวยวิธีวาดกราฟ   (plotting  data)   ระหวาง Xt กับ t  
เพื่อที่จะพิจารณาแนวโนมวาขอมูลมีเสถียรภาพหรือไม  (stability or  non stability)   

- ขบวนการเปลี่ยนรูปแบบ (possibly transforming data)     หากขอมูลท่ีวาดกราฟ
นั้นมีคาเพิ่มขึ้นเรื่อย ๆ ที่เวลาเปลี่ยนแปลงเพิ่มมากขึ้น  แสดงวาขอมูลไมมีเสถียรภาพ (non 
stability)  ก็จะทําการเปลี่ยนแปลงรูปแบบโดยการทํา  difference  แตหากตรวจสอบแลว  พบวามี
เสถียรภาพ (stability)  กจ็ะทําในขั้นตอไป 

- การทดสอบความนิ่งของขอมูล   (unit root test)   โดยปฏิเสธ  H0: θ = 0  ซ่ึงเปน

การยอมรับ Ha: θ < 0 หมายความวา  ρ < l  และ  Xt มี  integration of  order zero (Charemza and 

Deadman, 1992)  นั่นคือ Xt   เปน stationary  และถาเราไมสามารถปฏิเสธ H0: θ = 0   ได  ก็จะ
หมายความวา Xt เปน non stationary  โดยสรุปแลว Dickey  และ Fuller  (1979)  ไดพิจารณาสมการ
ถดถอย  3  รูปแบบที่แตกตางกันในการทดสอบ unit root หรือไม  ซ่ึง  3  สมการดังกลาวไดแก 

ΔXt  =  θ Xt-l+  εt 

ΔXt  =  α + θ Xt-l+  εt 

ΔXt  =  α + βt  + θ Xt-l+  εt                                      
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โดยตัวพารามิเตอรที่อยูในความสนใจในทุกสมการคือ θ   นั่นคือ  ถา  θ = 0; Xt 
จะมี  unit  root โดยการเปรียบเทียบ  t - statistic  ที่คํานวณไดกับคาที่เหมาะสมที่อยูใน Dickey and 
Fuller tables (Enders, 1995) หรือกับ MacKinnon critical values (Gujarati, 2003)     

      - การกําหนดรูปแบบของแบบจําลอง (identifying the dependence order of 
model)  พิจารณาจากคาคอเรลโลแกรม  จะเปน SARMA(P,Q)L เมื่อ L = 12 ของอนุกรมเวลาที่
เปนสเตชั่นนารี  ไดแก pk และ pkk ลักษณะ pk และ pkk แสดงในตารางที่  3.1  การพิจารณา SAR(P)12   
และ  SMA(Q)12 เพื่อจะสามารถระบุไดวาแบบจําลองควรมี P และ Q เทาใดโดยพิจารณาจากตาราง
ตอไปนี้ 

 ตารางที่ 3.1  แสดงลักษณะของ pk(Wt) และ pkk(Wt) สําหรับรูปแบบ SARMA(P,Q)12 
 

รูปแบบ ลักษณะของ pk(Wt) =ACF ลักษณะของ pkk(Wt) = PACF 
SAR(1)12 
 
 
SAR(2)12 
 
 
SMA(1)12 
 
 
SMA(2)12 
 
SARMA(P,Q)L 

ลู โค ง เข าหาแกนอย า งรวด เร็ ว  
(tails off) 
ลู โค ง เข าหาแกนอย า งรวด เร็ ว  
(tails off) 
 
เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 
 
เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 
 
เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 

เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 
 
 เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 
 
 
ลูโคงเขาหาแกนอยางรวดเร็ว  (tails 
off) 
ลูโคงเขาหาแกนอยางรวดเร็ว  (tails 
off) 
เขาใกล 0 ที่ L = L,2L,3L,……. 

ที่มา: Gujarati  (2003) 
 

จากตารางขางตน จะสามารถกําหนดรูปแบบของแบบจําลองไดดังตอไปนี้ หาก
คอเรลโลแกรมของ ACF มีลักษณะโคงลูเขาหาแกนในระนาบ  ในขณะที่คอเรลโลแกรม PACF เกิด
มีคาขึ้นมาไมกี่คาแลวก็หายไป จํานวนของแทงของคาที่เกิดขึ้นมา ใหนับเปน คาที่ P ของ AR (P) 
ยกตัวอยางเชน เมื่อพิจารณาคอเรลโลแกรมของ ACF ที่โคงลูเขาแกนระนาบ และ PACF  ที่มีแทง
คอเรลโลแกรม เกิดขึ้น 1 แทง แปลไดวาแบบจําลองควรมีลักษณะเปน SAR (l)    สําหรับ SMA (Q)  
นั้นก็จะมี ACF ที่เกิดขึ้นมาไมกี่คาแลวหายไป ในขณะที่ PACF จะลูโคงเขาหาแกนระนาบนั้น  
ยกตัวอยางเชน  หากคา ACF เกิดแทงคอเรลโลแกรมขึ้นเพียง 2 แทง และหลังจากนั้นก็หายไปใน
ขณะที่ PACF โคงลูเขาหาแกนระนาบ  สามารถสรุปไดวาแบบจําลองควรมีลักษณะเปน MA (2)  
และหาก ACF และ PACF โคงเขาหาแกนระนาบทั้งคูแบบจําลองควรจะเปน  SARMA (P,Q)  และ

ÅÔ¢ÊÔ·¸Ô ìÁËÒÇÔ·ÂÒÅÑÂàªÕÂ§ãËÁè
Copyright  by Chiang Mai University
A l l  r i g h t s  r e s e r v e d

ÅÔ¢ÊÔ·¸Ô ìÁËÒÇÔ·ÂÒÅÑÂàªÕÂ§ãËÁè
Copyright  by Chiang Mai University
A l l  r i g h t s  r e s e r v e d



 26

เมื่อรวมกันกับการทดสอบความนิ่ง (stationary) ในขั้นตอนที่ 1 แลว  จะสามารถหาคาผลตาง  
(difference) ได  ซ่ึงผลจากการคาของผลตาง (difference)  จํานวน  D  ครั้งนั้น   ก็จะไดแบบจําลอง 
SARIMA (P,D,Q)  แตหากขอมูลเมื่อทดสอบแลวมีความนิ่งนั้น   แสดงวาแบบจําลองควรจะเปน 
SARMA (P,Q) 
  -  การประมาณคาพารามิเตอร  (parameter estimation)   เมื่อพิจารณา ACF และ 
PACF แลวใหสรางสมการแบบจําลองที่มีความเหมาะสม  (P,D,Q)  โดยเลือกสรางไวประมาณ 2-3 
แบบจําลอง 
  -  การตรวจสอบความถูกตอง  (diagnostics checking)  คือการตรวจสอบ
สหสัมพันธ (autocorrelation) จากคาความคลาดเคลื่อนที่ประมาณได(estimated residual: t)  วามี
ลักษณะเปน  white noise หรือไม  โดยพิจารณาจากคา Q - statistic 
  -  การพยากรณ (forecasting)  คาในอนาคตแบงการพยากรณเปน 3 ชวง คือ ชวง 
historical forecast   เปนการพยากรณตั้งแตอดีตจนถึงชวงเวลาที่พิจารณา   การพยากรณชวง ex-post 
forecast  คือการกําหนดการพยากรณในชวงเวลาสั้น ๆ ซ่ึงกําหนดคาในชวงของการพยากรณ
ยอนกลับไป 3 คา เพื่อเปรียบเทียบกับคาจริงของขอมูลที่มีอยู โดยพิจารณาคาสถิติ RMSE ที่ต่ําที่สุด  
การพยากรณชวง ex-ante forecast  เมื่อทราบคาพยากรณที่สามารถพยากรณไดดีที่สุดแลว จึงนํา
แบบจําลองนั้นไปพยากรณชวงเวลาถัดไปอีก 3 คา เนื่องจากการพยากรณโดยวิธีอารีมามีความแมนยํา
สําหรับการพยากรณในชวงเวลาสั้น ๆ  ในการศึกษาครั้งนี้จึงไดกําหนดชวงพยากรณในอนาคตเพียง 3 
ชวงเวลา 
 3.2.3   การศึกษาในสวนของปญหาและอุปสรรค 

 เปนการศึกษาในเชิงคุณภาพโดยใชการพรรณนาวิเคราะหขอมูลจากการสัมภาษณเจาหนาที่
ผูปฏิบัติงานกํากับดูแลในอุตสาหกรรมทองเที่ยว  จํานวน  14  ราย  ของสํานักงานสรรพากรพื้นที่
เชียงใหม 1 ในประเด็นดังนี ้

- การจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมทองเที่ยวตองใชความพยายามในเรื่อง
ใดบาง 

- ปญหาหรือความยุงยากในการจัดเก็บภาษีมูลคาเพิ่มในอุตสาหกรรมทองเที่ยว 

- สามารถดําเนินการไดตามเปาหมายของระบบกํากับดูแลอยางใกลชิดหรือไมและ
การเก็บภาษีในอุตสาหกรรมทองเที่ยวเนนที่นโยบายใด 

รวมถึงการศึกษาภาวะเศรษฐกิจที่มีอิทธิพลในอุตสาหกรรมทองเที่ยวของจังหวัดเชียงใหม
จากเอกสารและเว็บไซดของหนวยงานที่เกี่ยวของ 
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