
 
 

บทที่ 3 
วิธีดําเนินงานวิจัย 

  
 งานวิจัยนี้แบงออกเปน 3 สวน โดยสวนแรกจะเริ่มจากการฝกโครงขายประสาทเทียม สวน
ที่สองเปนการทํานายคาคิวมูแลนทอันดับที่ 4  และสวนสุดทายเปนการคํานวณคาอุณหภูมคิรีูแลวใช
วิธีประมาณคานอกชวง (Extrapolation method) เมื่อขนาดระบบเขาสูอนันต ดังแสดงในรูปที่ 3.1 
 

 
รูปที่ 3.1 วิธีดําเนินการวิจัย 

 
3.1  การฝกโครงขายประสาทเทียม 
 3.1.1  ขอมูลจากแบบจําลองมอนติคารโล 
 การฝกโครงขายประสาทเทยีมโดยใชชุดขอมูลที่จําลองสถานการณจากวิธีการมอนตคิารโล 
ซ่ึงในที่นี้จะกลาวเฉพาะขอมูลสวนที่ใชฝกโครงขายฯ และขอมลูในสวนอื่นสามารถดูไดในภาค 
ผนวก ก ชุดขอมูลดังกลาวประกอบดวยขอมูลอินพุตคือ  ขนาดของระบบ (Lattice sizes, L) ที่อยู
ในชวง 10 ถึง 50 จดุแลตทซิ (เชน ถาขนาดระบบเทากบั 10 จุดแลตทิซ หมายถึง จํานวนอะตอมที่
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 37 

จัดเรียงตวัในลักษณะโครงผลึกที่มีตําแหนงของอะตอมเรียงตัวในทศิทางตามแนวแกน X และแกน 

Y เทากับ 10×10 อะตอม) โดยมีคาเพิ่มทีละ 10 ดังนั้นจึงมี 5 ชุดของขนาดระบบและคาอุณหภูมิ อยู
ในชวง 2 ถึง 2.5 J/kB ซ่ึงมีคาเพิ่มทีละ 0.01 J/kB ดังนั้นจะมีขอมูลทั้งหมด 51 คาและในที่นีเ้อาทพุต
ของระบบที่สนใจศกึษาคือ คาคิวมูแลนทอันดับที่ 4  ในแตละชดุของขนาดระบบทั้ง 5 ชุดจะทําการ
ประมวลผลที่ชวงอุณหภูมิ 2  ถึง 2.5 J/kB รวมขอมูลทั้งหมดเปน 255  รูปแบบ 
 3.1.2  ขั้นตอนในการฝกโครงขายประสาทเทียม 
 การกําหนดคาพารามิเตอร 
 ในการฝกโครงขายฯไดใชโปรแกรม Qnet v2k ในขั้นตอนแรกจะทําการเตรียมชุดขอมูลโดย
นําขอมูลทั้งหมดมาจัดเรยีงแบบสุมดวยโปรแกรม Excel  ซ่ึงมีรูปแบบดังแสดงในรูปที่ 3.2   
 

 
รูปที่ 3.2 รูปแบบการสุมขอมูล 

 
 การใชโปรแกรมตองมีการกําหนดคาตางๆ ดังแสดงในรูปที่ 3.3 เชน จํานวนโหนดของอินพุต 
จํานวนโหนดของเอาทพุตและของชั้นซอน  จํานวนชั้นซอน ฟงกชันถายโอนขอมูล จากนั้นจึง
กําหนดชุดขอมูลที่ใชฝกใหแกโครงขายฯซึ่งเปนการระบุสวนของขอมูลที่เปนอินพุตและเอาทพุต
รวมทั้งจํานวนขอมูลสําหรับทดสอบโดยแบงขอมูลไว 75 % สําหรับฝกและ 25% สําหรับทดสอบ
การเรียนรูและปองกันการจํารูปแบบของโครงขายฯ  ตอมาจึงกําหนดคาพารามิเตอรที่ใชสําหรับฝก 
เชน อัตราการเรียนรู  คาโมเมนตัม  จํานวนรอบสูงสุด เปนตน  
 เนื่องจากปจจยัที่ตองกําหนดมีหลายคา  ซ่ึงปจจัยเหลานี้มีผลตอความถูกตองของแบบจําลอง 
ดังนั้นในการกาํหนดคาพารามิเตอรเพื่อใหไดแบบจาํลองที่ดีที่สุด สําหรับงานวจิัยนีจ้ึงไดออกแบบ
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เพื่อหาคาที่เหมาะสมโดยใชวิธีการออกแบบการทดลองเชิงแฟคทอเรียลแบบ 2k สําหรับกําหนด
ปจจัยศกึษาคือจํานวนชั้นซอน  จํานวนโหนดของชั้นซอน  อัตราการเรียนรูและคาโมเมนตัมเปนตน 
 

 
รูปที่ 3.3 การกําหนดคาพารามิเตอรของโครงขายประสาทเทียม 

 
 การฝกโครงขายฯ 
 เมื่อกําหนดคาพารามิเตอรตางๆเสร็จแลวจึงเขาสูการฝกโครงขายฯ ดวยทฤษฎีแบบแพรกลับ 
กลาวคือ โครงขายฯจะเริ่มตนสุมคาน้ําหนักสําหรับแตละโหนดแลวทําการคํานวณคาผลลัพธเพื่อทํา
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การเปรียบเทียบกับคาเปาหมายถาไดคาผิดพลาดมากกวาคาที่กําหนด โครงขายฯ จะทําการคํานวณ
คาน้ําหนักแลวเร่ิมตนฝกใหม จนกวาจะไดคาผิดพลาดเทากับคาที่กําหนด หรือเมื่อโครงขายฯมีการ
เรียนรูดีที่สุดและเขาสูสภาวะคงที่แลว จึงจะหยุดการฝก 
 จากนั้นจะใหโครงขายฯคํานวณคาเอาทพุต  แลวจึงนําคาเอาทพุตดังกลาวมาคํานวณคา
อุณหภูมิคูรี  ถาไดคาอุณหภูมิคูรีที่มีคาผิดพลาดอยูในชวงที่กําหนดคือ + 0.01 จึงจะทําการทดสอบ
สถิติ และตรวจสอบแบบจําลอง แตถาคาอุณหภูมิคูรีที่คํานวณไดไมอยูในชวงของคาผิดพลาด
ดังกลาว ก็จะกลับไปแกไขขอผิดพลาดแลวเร่ิมตนการฝกใหม  ดังขั้นตอนการทํางานในรูปที่ 3.4   
ซ่ึงการกําหนดชวงของคาผิดพลาดนั้น ผูวิเคราะหไดพิจารณาจากคาอุณหภูมิคูรีมาตรฐาน โดยคาที่
คํานวณไดจากโครงขายประสาทเทียมจะตองมีความแมนยํา หรือใกลเคียงกับคามาตรฐานมากที่สุด  
จึงจะทําการทดลองในขั้นตอนตอไป 
 

 
รูปที่ 3.4 การประยุกตใชโครงขายฯสรางแบบจําลองเพื่อคํานวณคาอุณหภูมิคูรี 
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3.2 การทํานายคาเอาทพุตของระบบ 
 เมื่อไดแบบจําลองโครงขายฯที่เรียนรูดีที่สุดแลวตอมาจึงใชแบบจําลองดังกลาว ทํานายคา
เอาทพุตหรือควิมูแลนทอันดบัที่ 4 โดยในแตละแบบจําลองจะทําการกาํหนดอินพุตไดแก ขนาดของ
ระบบจํานวน 9 ชุดของจุดแลตทิซ และคาอุณหภูมิจํานวน 50001  คา ในแตละชดุของจุดแลตทิซ จะ
ประมวลผลที่คาอุณหภูมิดังกลาว ดังนั้นรวมขอมูลทั้งหมดที่ประมวลผลโดยโครงขายฯ หนึ่งแบบ 
จําลองเปน 450009 รูปแบบ โดยเตรียมไฟลขอมูลดวยโปรแกรม Excel ในสวนของโปรแกรม Qnet 
v2k ทําการกาํหนดแบบจําลองที่ตองการใชพรอมทั้งกําหนดวิธีการใชงานแลวจงึระบุตําแหนงของ
ไฟลอินพุตและเอาทพุต ซ่ึงมีขั้นตอนดังแสดงในรูปที่ 3.5 
 

 
รูปที่ 3.5 การทํานายเอาทพุตจากโครงขายฯที่ถูกฝกแลว 
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3.3 การคํานวณคาอุณหภูมิคูรี 
 3.3.1  การหาคาอุณหภูมิท่ีจุดตัดของคิวมูแลนท 
 เนื่องจากที่อุณหภูมิคูรี(ณ ระบบขนาดอนนัต) จะมีคาควิมูแลนทอันดบัที่ 4 ของระบบทุก
ขนาดเทากนัจงึตองนําขอมูลมาสรางกราฟเพื่อหาจุดตดั ดังนั้นขั้นตอนนี้จึงเปนการคํานวณคา
อุณหภูมิคูรีจากระบบขนาดเล็ก ซ่ึงจะนาํคาเอาทพุตที่ไดจากขัน้ตอนที่ 3.1.2 มาคํานวณหาคา
อุณหภูมิที่จุดตดัของคาคิวมูแลนทอันดับที ่ 4  โดยนําระบบทั้ง 9 ขนาดมาสรางกราฟระหวางคา
คิวมูแลนทเทยีบกับอุณหภูมแิลวพิจารณาจดุตัดของคิวมแูลนทที่เกดิขึ้น ณ อุณหภูมิตางๆระหวาง
ระบบแตละขนาดที่กับระบบขนาดอื่นๆ เชน การหาคาอุณหภูมทิี่จุดตัดของควิมูแลนทระหวาง
ขนาดระบบเทากับ 10 จุดแลตทิซ  ที่ตัดกับระบบขนาดอืน่ๆไดแก  ระบบขนาด 15 20 25 30 35 40 
45 50  จุดแลตทิซ จากนั้นจะนําคาอณุหภูมิที่ไดไปคํานวณโดยสรางความสัมพันธเชิงเสนระหวาง
อุณหภูมิจุดตดัและขนาดของระบบดวยเทคนิคการวิเคราะหการถดถอยซึ่งสิ่งที่ไดคือ สมการของคา
อุณหภูมิคูรีของระบบแตละขนาดคือ ที่ L=10  L=15  L=20  L=25 จุดแลตทิซ 
 3.3.2 การประมาณคานอกชวง 

 เมื่อไดสมการของคาอุณหภมูิคูรีจากขอ 3.3.1 แลวตอมาจึงทําการประมาณคาอุณหภมูิคูรีเมื่อ
ขนาดระบบเขาสูอนันต จากที่ไดกลาวมาในรูปที่ 3.4 ในขั้นตอนของการฝกโครงขายฯ โดยถาคา
อุณหภูมิคูรีมีผิดพลาดอยูที่ระดับ +0.01 J/kB ก็จะนําคาอุณหภูมิดังกลาวมาทําการทดสอบสถิติ
เปรียบเทียบและสุดทายจะทาํการตรวจสอบแบบจําลองจากสมการถดถอย วาตรงตามขอสมมุติ
ในทางสถิติหรือไม แลวจึงรายงานคาอุณหภูมิคูรีแตถาคาผิดพลาดไมอยูในระดับทีก่ําหนด ก็จะทํา
การปรับแกไขแบบจําลองและเริ่มตนฝกโครงขายฯใหมจนกวาจะไดคาผลลัพธที่ดีที่สุด ซ่ึงขั้นตอน
ในการทํางานจะวนซ้ําดังที่กลาวมา 
 
 
 


