
บทท่ี 2 
หลักการและทฤษฎี 

 
  การหาความถ่ีธรรมชาติโดยใชวิธีเรยเล-ริทซ (Rayleigh-Ritz method) เปนวิธีท่ีเพิ่มเติม
จากวิธีพลังงานของเรยเลซ่ึงอาศัยหลักการของพลังงานรวมของระบบท่ีเกิดข้ึนจะมีคาตํ่าสุด 
ในขณะท่ีวัตถุอยูในสภาวะสมดุล (Equilibrium state) หลังจากนั้นริทซไดประยุกตการประมาณ
ความถ่ีธรรมชาติไดถูกตองมากยิ่งข้ึน โดยอาศัยพื้นฐานท่ีการจะไดความถ่ีธรรมชาติในโหมดท่ี
สูงข้ึนและใหถูกตองข้ึน ตองมีการประมาณคารูปรางโหมดท่ีหลาย ๆ ความถ่ีธรรมชาติมากข้ึน 
ดังนั้นวิธีการน้ีจะมีการประมาณรูปรางโหมดท่ีหลาย ๆ ความถ่ีธรรมชาตินั้นเอง ถารูปรางโหมดท่ี
เลือกใชพิจารณามีลักษณะท่ีถูกตองหรือใกลเคียงกับรูปรางโหมดท่ีแทจริงแลว จะไดความถ่ี
ธรรมชาติพื้นฐานและความถ่ีธรรมชาติท่ีสูงข้ึน ตามจํานวนรูปรางโหมดที่ประมาณไดถูกตองหรือ
ใกลเคียงกับคาท่ีแทจริงมากข้ึน 
 
2.1 พลังงานศักย และพลังงานจลนของแผนบาง 
  เม่ือพิจารณารูป 2.1 ซ่ึงกําหนดใหระนาบ x-y เปนระนาบกึ่งกลางแผน (Middle Plane) 
และสมมุติฐานวา แผนหนาเทากับ h ซ่ึงมีความหนานอยมากเม่ือเทียบกับขนาดดานกวาง และยาว 
คาการแอนตัวจากการส่ันในแนวแกน z มีขนาดนอยมากเม่ือเทียบกับความหนา h แนวท่ีต้ังฉากกับ
ระนาบกึ่งกลางแผนยังคงแนวตั้งฉากหลังแผนเกิดการแอนตัว และแผนบางมีคุณสมบัติทางกล
เหมือนกันในทุกทิศทาง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูป 2.1 แกนพกิัดและหนวยยอยของแผน 
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  จากเง่ือนไขท่ีวา การแอนมีคานอยนั้น จะสามารถเขียนความสัมพันธของระยะยืดของ
ระนาบท่ีหางจากระนาบกึ่งกลางแผนเทากบั z ในแนวแกน x และ y ไดดังนี ้
 

 
x
wzu
∂
∂

−=         (2.1 ก) 

  

 
y
wzv
∂
∂

−=         (2.1 ข) 

 
 เม่ือ  w  เปนคาการแอนตัวในแนวแกน z 
  u  เปนระยะยืดตามแกน x 
  v เปนระยะยืดตามแกน y 
ความเครียด (Strain) ท่ีเกิดข้ึนท่ีระนาบกึ่งกลางแผนดังกลาว สามารถเขียนอยูในรูปดังนี ้
 

 2

2

ε
x
wzx ∂

∂
−=         (2.2 ก) 

 

 2

2
ε

y
wzy

∂
∂

−=         (2.2 ข) 

 

 
yx
wzxy ∂∂

∂
−=

2

2γ         (2.2 ค) 

 
 เม่ือ yx ε,ε   เปนความเครียดในแนวแกน x และ y 
  xyγ  เปนความเครียดเฉือนท่ีเกดิข้ึนท่ีระนาบ x-y 
 
ความเคน (Stress) ท่ีเกิดข้ึนบนระนาบกึ่งกลางแผนเม่ือเทียบกับความเครียดจะสามารถหาสมการได
จากความสัมพนัธดังตอไปนี ้
 

 ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

−
−=+

−
= 2

2

2

2

22 1
)εε(

1
σ

y
w

x
wEzE

yxx ν
ν

ν
ν

   (2.3 ก ) 
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 ⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

−
−=+

−
= 2

2

2

2

22 1
)εε(

1
σ

x
w

y
wEzE

xyy ν
ν

ν
ν

   (2.3 ข ) 

 

 
yx
wEzG xyxy ∂∂

∂
+

−==
2

)1(
γτ

ν
      (2.3 ค ) 

 
 เม่ือ  xσ   คือ ความเคนในแนวแกน x 
  yσ   คือ ความเคนในแนวแกน y  
  xyτ   คือ ความเคนเฉือนบนระนาบท่ีต้ังฉากกับแกน x และมีทิศทางตามแกน y  
  ν     คือ คาสัดสวนปวซอง (Poisson’s ratio) 
  E คือ มอดุลัสยืดหยุน (modulus of elasticity) 
  G คือ มอดุลัสเฉือน (modulus of shear) 
 
เม่ือพิจารณาพลังงานศักย (Potential Energy) ท่ีสะสมภายในสวนยอยของช้ันท่ีแรเงาในชวงการ
เปล่ียนรูป สามารถแสดงไดดังสมการ (2.4) คือ 
 

 dzdydxdU xyxyyyxx
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
++=

2
τγ

2
σε

2
σε      (2.4) 

 
แทนสมการท่ี (2.2 ก)-(2.2 ค) และ (2.3 ก)-(2.3 ค) ลงในสมการท่ี (2.4) จะได 
 

 

dzdydx
yx
w

yx
w

y
w

x
wEzdU

⎪⎭

⎪
⎬
⎫

⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂∂

∂
−+

⎪⎩

⎪
⎨
⎧

∂∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

−
=

22

22

22

2

22

2

2

2

2

)1(2

2
)1(2

ν

ν
ν

    (2.5) 

 
ทําการอินทิเกรตตลอดปริมาตรของแผนบางเพื่อหาพลังงานศักดิ์รวมของแผนบาง 
 
 ∫∫∫= dUU         (ก) 
 
ดังนั้นพลังงานศักยของแผนบางจะได 
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 ( ) dydx
yx
w

y
w

x
w

y
w

x
wDU

R
∫∫

⎪⎭

⎪
⎬
⎫

⎪⎩

⎪
⎨
⎧

⎥
⎥
⎦

⎤

⎢
⎢
⎣

⎡
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂∂

∂
−

∂
∂

∂
∂

−−⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

=
22

2

2

2

22

2

2

2

2

12
2

ν  (2.6) 

 

 เม่ือ 
)1(12 2

3

ν−
=

EhD  คือ คาความแกรง (Flexural rigidity) ของแผนบาง 

  R คือ ขอบเขตของการอินทิเกรต 
 
และสมการพลังงานจลน (Kinetic Energy) ของแผนบางจากหลักการอนุรักษพลังงาน (Principle of 
conservation of energy) จะได 
 

 dydx
t
whT ∫∫ ⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛
∂
∂

=
2

2
ρ        (2.7) 

 
 เม่ือ  hρ   คือ มวลของวัตถุตอหนึ่งหนวยพื้นท่ี 
 
2.2 การส่ันอิสระของแผนบางรูปวงแหวน 
  ในการคํานวณการส่ันของแผนบางรูปวงแหวนสามารถทําไดโดยการใชวิธีการแปลง 
สมการพลังงานศักย และพลังงานจลนใหอยูในรูปพิกัดเชิงข้ัว(r,θ)  
 
 
 
 
 
 
 
 

รูป 2.2 พิกัดเชิงข้ัว 
 
จากรูป 2.2 จะเห็นไดวา สามเหล่ียม ABC มีขนาดเพ่ิมข้ึน dx ในแกน x ดังนั้น จะไดวา 
 

y 

x dx 

A 
B 

y 

x 

r 

C dx sin θ dx cos θ 

θ 
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 θcosdxdr = ,   
r

dxd θθ sin
−=    (ข) 

 
และเม่ือพิจารณาการแอน w ในพจนของ r และ θ จะได 
 

 
r

w
r
w

x
w

x
r

r
w

x
w θ

θ
θθ

θ
sincos

∂
∂

−
∂
∂

=
∂
∂

∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

=
∂
∂     (ค) 

 

 
r

w
r
w

y
w θ

θ
θ cossin

∂
∂

+
∂
∂

=
∂
∂       (ง) 

 
และเม่ือนําสมการ (ค), (ง) มาหาอนุพันธอีกคร้ังจะได 
 

 ⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

−
∂
∂

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

−
∂
∂

=
∂
∂

r
w

r
w

rrx
w θ

θ
θθ

θ
θ sincossincos2

2

   (2.8) 

 

 

2

2

2

2

2

22
2

2

2

2

2

cos

cossin2coscossin2sin

r
w

r
w

rr
w

rr
w

r
w

y
w

θ
θ

θθ
θ

θθθ
θ

θ

∂
∂

+

∂
∂

−
∂
∂

+
∂∂

∂
+

∂
∂

=
∂
∂

(จ) 

 

 

22

2

2

2

2

22

cossincossin

2cos2coscossin

r
w

rr
w

r
w

rr
w

r
w

yx
w

θθ
θ

θθ

θ
θ

θ
θ

θθ

∂
∂

−
∂
∂

−

∂
∂

−
∂∂

∂
+

∂
∂

=
∂∂

∂

   (ฉ) 

 
ดังนั้นเม่ือจัดรูปสมการจากพิกัดฉาก (x ,y) ใหอยูในพกิัดเชิงข้ัว (r,θ) จะไดสมการ 
 

 2

2

22

2

2

2

2

2 11
θ∂
∂

+
∂
∂

+
∂
∂

=
∂
∂

+
∂
∂ w

rr
w

rr
w

y
w

x
w      (2.9) 

 

 
2

2

2

22

22

2

2

2

2 111
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

∂
∂

−⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

=⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂∂

∂
−

∂
∂

∂
∂

θθ
w

rr
w

rr
w

rr
w

yx
w

y
w

x
w   (2.10) 
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tdrdrW
rr

W
rr

W
rr

WW
rr

W
rr

WDU
a

ωθ
θ

ν

θ
ν

θ
π

2
2

2

0 0 2

2

22

22

2

2

22

2

sin1)1(2

11)1(211
2

⋅
⎥
⎥
⎦

⎤

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

∂
∂

−+

⎢
⎢
⎣

⎡
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

−−⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

+
∂
∂

= ∫ ∫

drdrW
rr

W
rr

W
rr

WW
rr

W
rr

WDU
a

θ
θ

ν

θ
ν

θ
π

⎥
⎥
⎦

⎤

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

∂
∂

−+

⎢
⎢
⎣

⎡
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

−−⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

+
∂
∂

= ∫ ∫
2

2

0 0 2

2

22

22

2

2

22

2

max

1)1(2

11)1(211
2

แทนคาสมการ (2.9), (2.10) ลงในสมการ (2.6) เพื่อเปล่ียนรูปของ U, T เปนพิกดัเชิงข้ัวจะได 
 

 

drdrw
rr

w
rr

w
rr

ww
rr

w
rr

wDU
a

θ
θ

ν

θ
ν

θ
π

⎥
⎥
⎦

⎤

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧

⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛

∂
∂

∂
∂

−+

⎢
⎢
⎣

⎡
⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

∂
∂

−−⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
∂
∂

+
∂
∂

+
∂
∂

= ∫ ∫
2

2

0 0 2

2

22

22

2

2

22

2

1)1(2

11)1(211
2

(2.11) 

 
และสมการของพลังงานจลน 

 θρ π
ddrr

t
whT

a

∫ ∫ ⎟
⎠
⎞

⎜
⎝
⎛
∂
∂

=
2

0 0

2

2
       (2.12) 

 
จากการประมาณคาฟงกชันเพื่อแทนรูปรางโหมดของแผนบางรูปวงกลม สมมติใหเกิดการส่ันแบบ
ฮารโมนิค (Harmonic vibrations) อยูในรูป 
 trWtrw ωθθ sin),(),,( =       (ช) 
นําไปแทนในสมการ (2.11) และ (2.12) จะได 
 
 
 

(2.13) 
 
 

 θωωρ π
ddrrWthT

a

∫ ∫=
2

0 0

22
2

cos
2

     (2.14) 

 
จากหลักของเรยเล คาพลังงานศักยสูงสุดมีคาเทากับคาพลังงานจลนสูงสุดเม่ือระบบคงท่ี ดังนั้นคา
พลังงานศักยจะสูงสุดเม่ือ 1sin =tω และคาพลังงานจลนจะสูงสุดเม่ือ 1cos =tω  
ดังนั้นจะไดพลังงานศักยสูงสุดของแผนบางรูปวงกลม 
 
 
 
           (2.15) 
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และพลังงานจลนสูงสุดของแผนบางรูปวงกลม คือ 
 

 θωρ π
ddrrWhT

a

∫ ∫=
2

0 0

2
2

max 2
        (2.16) 

 
  เม่ือประยุกตใชในกรณีของแผนบางรูปวงแหวนขอบในยึดแนนและขอบนอกปลอย
อิสระจากหลักของเรยเล-ริทซสามารถสมมุติใหรูปรางโหมด ),( θrW ใหอยูในรูปอนุกรมดังนี้ 

 ∑
=

=
n

i
ii rWcrW

1
),(),( θθ        (2.17) 

  โดยท่ี ci เปนคาคงท่ีและ ),( θrWi เปนฟงกช่ันท่ีอิสระตอกันซ่ึงสอดคลองกับเง่ือนไขท่ี
ขอบ เม่ือพิจารณาจากรูป 2.3 ขอบ r = b การแอนและความชันมีคาเปนศูนย คือ 
 
 0=W          (2.18 ก) 
 

 0=
∂
∂
r
W           (2.18 ข) 

 
  ท่ีขอบ r = a แรงเฉือนและโมเมนตดัดมีคาเปนศูนย คือ 
 

 0],1,1(1)1()([ 2
2 =−−+∇

∂
∂

θθθθν W
r

W
rr

W
r r     (2.19 ก) 

 

 0)],1,1(,[ 2 =++ θθν W
r

W
r

W rrr       (2.19 ข) 

 

เม่ือ 2∇  คือ 2

2

22

2 11
θ∂
∂

+
∂
∂

+
∂
∂

rrrr
 

 rW ,  คือ  
r
W
∂
∂  

 rrW ,  คือ 2

2

r
W

∂
∂  

 θθ,W  คือ 2

2

θ∂
∂ W  

 θθrW ,  คือ )(2

2

r
W
∂
∂

∂
∂
θ
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รูป 2.3 แผนบางรูปวงแหวนขอบดานในยดึแนน และขอบดานนอกปลอยอิสระ 
 
ดังนั้นเม่ือพิจารณาพลังงานศักยสูงสุดของแผนบางรูปวงแหวนซ่ึงเง่ือนไขขอบท่ี r จากขอบใน
(r=b) ถึงขอบนอก(r=a) และ θ จาก 0 - 2π แลวสามารถจัดรูปสมการ (2.15), (2.16) ใหมไดดังนี้ 
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(2.20) 

 
และพลังงานจลนสูงสุดของแผนบางรูปวงแหวน คือ 
 

 θωρ π
ddrrWhT

a

b∫ ∫=
2

0

2
2

max 2
        (2.21) 

 
  ถาการกระจัดของแผนบางรูปวงแหวนสอดคลองกับเง่ือนไขขอบเชิงเรขาคณิต และแผน
บางอยูในสภาพสมดุลแลวพลังงานรวมท่ีเกิดข้ึนมีคาตํ่าสุด และเม่ือเทียบอนุพันธยอยของผลตาง
ของพลังงานศักย และพลังงานจลนกับคาคงท่ี cj จะเปนไปตามสมการ (2.22) 
 

 ( )
0maxmax =

∂
−∂

jc
TU     i = 1,2,3,…n      (2.22) 

 

b 
a 

x 

y 
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จากสมการ (2.22) จะแยก ω2 ออกจากสมการเพ่ือความสะดวกในการคํานวณ จึงไดจดัใหสมการอยู
ในรูปของ U* และ T* ดังนี ้
 

 ( )
jjj c
T

c
U

c
TU

∂
∂

−
∂
∂

=
∂
−∂ *

2
*

maxmax ω       (2.23) 

เม่ือ 
 
 
           (2.24) 
 
 

 θρ π
ddrrWhT

a

b∫ ∫=
2

0

2*

2
      (2.25) 

 
เม่ือแทนสมการ (2.17) ลงใน (2.24), (2.25) สามารถจัดรูปใหมของ ** ,TU  ไดดังนี ้
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และเม่ือทําการหาอนุพันธของสมการ (ซ), (ฌ) เทียบกับ cj จะได 
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b ji
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     (2.27) 

 
ให kij และ mij เปนคาการอินทิเกรตของสมการ (2.26) , (2.27) ดังนี ้
 
 
 
 
 
 
           (2.28) 
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 ( ) θ
π

ddrrWWm
a

b jiij ∫ ∫=
2

0
      (2.29) 

 
จากกรณี kij=kji,mij=mji เม่ือนําสมการ (2.28),(2.29) แทนลงใน (2.26) , (2.27) จากนัน้นําสมการท่ีได
แทนลงในสมการ (2.23) จะได 
 

 ( ) 0
1

2 =−∑
=

n

i
ijiji mhkDc ρω       (2.30) 

 
 เม่ือ  i=1,2,…,n 
  j=1,2,…,n 
 
ซ่ึงจะอยูในรูปของเมทริกซจํานวน n สมการ ผลเฉลยจากการหาคาเจาะจงจะทําใหไดความถ่ี
ธรรมชาติ (ω) จํานวน n คา 
 
2.3 รูปรางโหมด และความถี่ธรรมชาต ิ
  รูปรางโหมดของแผนบางรูปวงกลมสามารถแยกใหอยูในรูปของฟงกชันระหวาง r และ 
θ  ไดซ่ึงสามารถอธิบายรูปรางโหมดในรูปแบบของจํานวนเสนผานศูนยกลาง และจํานวนวงแหวน 
สําหรับดัชนีของตัวเลขโหนดเสนผานศูนยกลาง (nodal diameters) และตัวเลขโหนดวงแหวน 
(nodal circles) ของรูปรางโหมด ลําดับของดัชนีจะแตกตางกันไปแลวแตสํานักพิมพ สําหรับใน
งานวิจัยนี้รูปรางโหมดมี m โหนดวงแหวน ,n โหนดเสนผานศูนยกลาง และแสดงโดย (n,m) เปน
ลําดับในการแสดงรูปรางโหมด ดังรูป 2.4  
  ตัวอยางเชน ในกรณีโหมด (2,1) คือ รูปรางโหมดมี 1 โหนดวงแหวน, 2 โหนดเสนผาน
ศูนยกลาง สามารถอธิบายไดวาแผนบางรูปวงกลมไดเกิดการส่ันสะเท่ือนจากความถี่ธรรมชาติเปน
รูปรางซ่ึงจะแบงแผนบางเปน 4 สวนดวยเสนผานศูนยกลาง 2 เสนทํามุมฉากกัน และแบงแผน
วงกลมออกเปน 2 สวนตามแนวรัศมี 
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รูป 2.4 รูปรางโหมดแบบตาง ๆ 
 
  สําหรับการหาความถ่ีธรรมชาติ จะหาไดจากสมการ (2.30) เม่ือแทนคาลงใน  kij และ mij 
แลวจากนั้นแกสมการจะไดสมการความถ่ีธรรมชาติแสดงไดดังสมการ (2.31) ซ่ึงคา Ωn,m จะเปน
คาคงท่ีซ่ึงเปล่ียนไปตามเง่ือนไขแตละกรณี 
 

 
h
D

a
mn

mn ρ
ω 2

,
,

Ω
=        (2.31) 

 
 เม่ือ n  คือ  โหนดเสนผานศูนยกลาง 
  m  คือ  โหนดวงแหวน 
  Ω  คือ  สัมประสิทธ์ิความถ่ีธรรมชาติ  
  ω  คือ  ความถ่ีธรรมชาติ  
  a  คือ  รัศมีขอบนอกของแผนวงแหวน 
 
 
 

(0,0) 

(1,0) 

(2,0) 

(0,1) 

(1,1) 

(2,1) 
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2.4 วิธีไฟไนตเอลิเมนต 
  วิธีไฟไนตเอลิเมนตเปนวิธีการคํานวณเชิงตัวเลขท่ีเหมาะกับการแกปญหาทางวิศวกรรม
ท่ีมีความยุงยากซับซอนในการหาคําตอบ โดยแกปญหาใหอยูในรูปพีชคณิตแลวใชคอมพิวเตอร
คํานวณหาผลลัพธ มีหลักการสําคัญ คือ การแบงแบบจําลองออกเปนสวนยอย ๆ ท่ีเรียกวาเอลิเมนต
(Element) ใหมีความเหมาะสมกับแบบจําลอง ซ่ึงในแตละเอลิเมนตจะตอเช่ือมกันท่ีจุดตอ (Node) 
ซ่ึงเปนตําแหนงตัวแปรท่ีไมทราบคา โดยการสรางฟงกชันประมาณคาภายในเอลิเมนตให
สอดคลองกับสมการควบคุมทําใหไดสมการเฉพาะ (Local equation) สําหรับเอลิเมนตนั้น ๆ เม่ือนํา
สมการไฟไนตเอลิเมนตมาประกอบเขาดวยกันจะไดสมการรวม (Global equation) จากนั้นแก
สมการท่ีไดดวยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข เพื่อหาตัวแปรไมทราบคาท่ีจุดตอ ภายใตสภาวะสมดุลของ
แรงภายนอก และเง่ือนไขท่ีขอบของแบบจําลอง สําหรับการวิเคราะหการส่ันสะเทือนโดยวิธีไฟ
ไนตเอลิเมนตนั้น เปนการวิเคราะหภายใตสภาวะสถิต ซ่ึงจะถือวาแรงกระทําจากภายนอกตอวัตถุมี
คาคงที่ หรือมีการเปล่ียนแปลงตามเวลาแตมีความถ่ีตํ่ามาก (นอยกวา 1/3 ของความถี่ธรรมชาติ
ตํ่าสุดของโครงสราง) สมการไฟไนตเอลิเมนตท่ัวไป ของการวิเคราะหการส่ัน คือ 
 

 [ ] [ ] [ ]{ } { }FDkDcDm =+
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧+

⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧ •••

      (2.32) 

 
 เม่ือ  [m]   คือ เมทริกซมวลของโครงสราง 
  [c]   คือ เมทริกซของความหนวงหนืด 
  [k]   คือ เมทริกซของคานิจวัสด ุ
  {D}  คือ เวกเตอรของกระจัด  
  {F}  คือ เวกเตอรของแรงกระทําเปล่ียนแปลงตามเวลา  
 
  ในการวิเคราะหเพื่อหาคาเจาะจง ในกรณีไมคิดผลจากคาแรงหนวงหนืด และเปนการส่ัน

อิสระ จะทําใหเทอม [ ]
⎭
⎬
⎫

⎩
⎨
⎧ •

Dc  และ {F} มีคาเปนศูนย ดังนั้นจากสมการ (2.32) ลดรูปสมการได 
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DkDm        (2.33) 
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เร่ิมตนสมมติการส่ันของทุกโหนดเปนดงัสมการ 
 
 { } { } ( )tAD ωsin=         (2.34) 
 
 เม่ือ  {A}  เปนเวคเตอรของแอมพลิจูด 
  ω  เปนความถ่ีของการส่ัน 
 
แทนสมการ (2.34) ลงในสมการ (2.33) จะได 
 
 [ ] [ ]( ){ } { }0=− Amk λ        (2.35) 
 
 เม่ือ  λ  คือ คาเจาะจงซึ่งเทากับ ω2 
 
และเม่ือคาแอมพลิจูด {A} มีคาไมเปนศูนยแลว ดังนัน้ 
 
 [ ] [ ]( ) { }0=− mk λ         (2.36) 
 
  ทําการแกสมการ (2.36) จะไดในเทอมของ λi โดยท่ีจํานวนของ λi จะเทากับจํานวณตัว
แปรที่พิจารณาในแบบจําลองทางไฟไนตเอลิเมนต และเม่ือนําทุก ๆ เทอมของ λi แทนกลับไปท่ี
สมการ (2.35) แลวแกสมการก็จะไดเทอมของ {A} ซ่ึงเปนคาแอมพลิจูดของทุก ๆ โหนด ท่ีเปน
รูปรางการส่ันของความถ่ีนั้น โดยปกติแลวความถ่ีธรรมชาติท่ีตํ่าสุดจะเปนการส่ันท่ีเกิดข้ึนกอน 
และแอมพลิจูดของการส่ันสะเทือนนี้จะทําใหวัสดุเกิดการเสียหายได สําหรับโหมดการส่ันท่ีสูงข้ึน
ไปจะเกิดข้ึนไดเม่ือความถ่ีสูงข้ึน 


