
 
 

บทท่ี 1 
บทนํา 

 
 

ในบทนีจ้ะกลาวถึงท่ีมาและความสําคัญของปญหา ในการทําวิทยานิพนธเร่ืองการทํานาย
คากําลังดานยอนกลับสําหรับระบบซีดีเอ็มเอโดยใชซัพพอรตเวกเตอรแมชีน จากน้ันจะกลาวถึง
วัตถุประสงคของการวิจยั ขอบเขตของการวิจัย ประโยชนท่ีจะไดรับจากการวิจัย และในสวนทาย
สุดจะเปนการสรุปสาระสําคัญจากเอกสารท่ีเกี่ยวของกับงานวิจยันี ้
 
1.1 ท่ีมาและความสําคัญของปญหา 
 ระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ (Code Division Multiple Access: CDMA) ไดมีการ
วิจัยและพัฒนามาต้ังแตตนป ค.ศ. 1989 โดยมีสาเหตุมาจากการเพิ่มข้ึนของจํานวนผูใชบริการ ทําให
ตองมีการคิดคนวิจัยในการเพิ่มความจุชองสัญญาณของระบบ จนกระท่ังปลายป ค.ศ. 1992 จึงมีการ
กําหนดมาตรฐาน IS-95 ข้ึนเพื่อใหเปนมาตรฐานของระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ [1,2] 
 หลักการพื้นฐานของระบบซีดีเอ็มเอ คือการแบงความถี่ท้ังหมดออกเปนชวง แตละชวงมี
ความกวางเทากันคือ 1.25 MHz ผูใชบริการโทรศัพทแตละรายจะมีชุดรหัสเฉพาะคาหนึ่ง ท่ีแตกตาง
กับผูใชรายอ่ืน จึงทําใหสามารถใชงานแถบความถ่ีรวมกันได การใชงานรวมแถบความถ่ีเดียวกันนี้
จะกอใหเกิดการรบกวนกันในเชิงความถ่ีตลอดเวลา ซ่ึงเปนปญหาอยางหน่ึงตอคุณภาพการ
ใหบริการของระบบซีดีเอ็มเอ 
 ในการติดตอกันระหวางผูใชบริการ ตองมีการเช่ือมตอสัญญาณกันผานสถานีฐาน ซ่ึง
ประสิทธิภาพของการเช่ือมตอกันระหวางสถานีฐานและเคร่ืองลูกขาย จะเปนสวนท่ีกําหนดคุณภาพ
และขีดความสามารถในการใหบริการส่ือสาร โดยสามารถแบงการติดตอระหวางสถานีฐานและ
เคร่ืองลูกขายเปน 2 สวน คือ การสงขอมูลจากสถานีฐานไปยังเคร่ืองลูกขาย (Forward Link) และ
การสงขอมูลจากเคร่ืองลูกขายไปยังสถานีฐาน (Reverse Link) ปญหาท่ีมีผลกระทบตอลักษณะการ
สงผานสัญญาณ ไดแก การลดทอนของสัญญาณท่ีแปรตามระยะทาง (Path Loss) ปญหาความใกล-
ไกล (Near-Far Problem) การเฟดดิง (Fading) การบัง (Shadowing หรือ Large Scale Fading) การ
แทรกสอดแบบเขาถึงหลายทาง (Multiple Access Interference) ซ่ึงปญหาเหลานี้ทําใหระดับกําลัง
ของสัญญาณท่ีสถานีฐานไดรับมีคาตํ่ากวาหรือสูงกวาระดับอางอิงท่ีตองการ [3] 
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 ในการควบคุมระดับกําลังสงของเคร่ืองลูกขายทุกเคร่ือง จะถูกทําใหมีระดับกําลังสัญญาณ
ท่ีไดรับท่ีสถานีฐานมีคาเทากัน เพื่อใหเกิดการรบกวนกันจากเคร่ืองลูกขายหนึ่งไปยังอีกเคร่ืองลูก
ขายหนึ่งใหมีคานอยท่ีสุด โดยสถานีฐานจะทําการวัดระดับกําลังสัญญาณของเคร่ืองลูกขายแตละ
เคร่ืองแลวทําการประมวลผลเพ่ือส่ังการใหเคร่ืองลูกขายนั้นมีการเพิ่มหรือลดระดับกําลังใหอยูใน
ระดับอางอิง แตเนื่องจากสภาวะแวดลอมท่ีแตกตางกันไป เปนสาเหตุทําใหสถานีฐานไดรับ
สัญญาณท่ีอาจไมตอเนื่องรวมถึงเกิดการลาชา (Delay) ของสัญญาณ ดังนั้นจึงจําเปนตองมีข้ันตอน
ในการทํานายคา (Prediction) ของสัญญาณท่ีไดรับ [5-7] 
 ในการพัฒนาวิธีหรือเทคนิคเพื่อใชควบคุมกําลังของระบบซีดีเอ็มเอเร่ิมตนจากการคํานวณ
และการทํานายทางสถิติ ซ่ึงพบวามีปจจัยสภาพแวดลอมมากมายท่ีมีผลกระทบตอชองสัญญาณ
ส่ือสาร ตอมาจึงมีการนําวิธีการทางดานปญญาประดิษฐเขามาประยุกตใช [5-10,28-33] ซ่ึงพบวา 
วิธีการเหลานี้มีความยืดหยุนตอสภาพแวดลอมของระบบ แตส่ิงท่ียังเปนขอบกพรองก็คือ ความเร็ว
ในการประมวลผล และความเหมาะสมของพารามิเตอร  
 ซัพพอรตเวกเตอรแมชีน เปนโครงขายประสาทเทียมรูปแบบใหม ท่ีพัฒนาข้ึนมาเพื่อแกไข
ปญหาและขอบกพรองตาง ๆ ของโครงขายประสาทเทียมแบบดั้งเดิม [11,12] ไดมีการนําเอาซัพ
พอรตเวกเตอรแมชีนมาประยุกตใชกับงานดานวิศวกรรมกันอยางกวางขวาง ซ่ึงสําหรับการควบคุม
กําลังของระบบซีดีเอ็มเอจะตองมีสวนของการทํานาย (Prediction) คากําลังของเคร่ืองลูกขายท่ีรับ
ได ณ สถานีฐาน จึงมีการนําคุณสมบัติของซัพพอรตเวกเตอรแมชีนแบบถดถอยมาใชในการทํานาย
คากําลังดานยอนกลับนี้ เพื่อใหสถานีฐานนําคาเหลานี้มาประมวลผลและใชในการส่ังใหเคร่ืองลูก
ขายเพิ่มหรือลดกําลังในการสงสัญญาณไดอยางมีประสิทธิภาพ กอใหเกิดสัญญาณรบกวนระหวาง
ผูใชนอยท่ีสุด และใหความจุชองสัญญาณหรือจํานวนผูใชในระบบมีมากท่ีสุด  
 
1.2 วัตถุประสงคของการวิจัย 

1.2.1  เพื่อศึกษาการทํางาน ออกแบบ และพัฒนาโปรแกรมสําหรับใชในการทํานายคากําลังดาน
ยอนกลับของระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ โดยประยุกตใชความสามารถของซัพ
พอรตเวกเตอรแมชีนสําหรับการถดถอยเปรียบเทียบกับการทํานายจากโครงขายประสาท
แบบเชิงเสนและแบบไมเชิงเสน 

1.2.2  เพื่อใหระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ สามารถเพิ่มจํานวนผูใชบริการไดมากข้ึน 
โดยท่ีมีปญหาเกี่ยวกับสัญญาณรบกวนอันเนื่องมาจากการแทรกสอดจากผูใชรายอ่ืนให
นอยท่ีสุด 
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1.3 ขอบเขตของการวิจัย 
1.3.1 สรางโปรแกรมในการทํานายคากําลังดานยอนกลับสําหรับระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบ

ซีดีเอ็มเอ โดยใชโปรแกรม MATLAB 
1.3.2 นําโปรแกรมท่ีสรางไดมาทดสอบรวมกับแบบจําลองชองสัญญาณดานยอนกลับซ่ึง

เปนไปตามมาตรฐานของระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ  
1.3.3 เปรียบเทียบประสิทธิภาพการทํานายคาสัญญาณดานยอนกลับของตัวทํานายซัพพอรต

เวกเตอรแมชีนแบบถดถอยกับตัวทํานายโครงขายประสาท 
  

1.4 ประโยชนท่ีไดรับจากการวิจัย 
1.4.1 ไดรูหลักการทํางานและวิธีการออกแบบโปรแกรมเพ่ือใชในการทํานายคากําลังดาน

ยอนกลับสําหรับระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอท้ังในสวนตัวทํานายซัพพอรต
เวกเตอรแมชีนแบบถดถอยและตัวทํานายโครงขายประสาท 

1.4.2 สามารถนําเอาข้ันตอนวิธีการทํานายซัพพอรตเวกเตอรแมชีนแบบถดถอยไปประยุกตใช
กับระบบงานควบคุมอ่ืน ๆ 

 
1.5 สรุปสาระสําคัญจากเอกสารท่ีเก่ียวของ 

Gao และ คณะ [5] ไดทําการเปรียบเทียบการทํานายกําลังของระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ี
ซีดีเอ็มเอแบบไดเรกซซีเควนซ (DS-CDMA) ระหวางการทํานายแบบเชิงเสน (Linear Prediction) 
และการทํานายโดยใชโครงขายประสาท (Neural Network) พบวา การทํานายโดยใชโครงขาย
ประสาทสามารถใหผลท่ีดีกวา โดยทําใหสัญญาณรบกวนลดลงมากกวา   และไดสัญญาณเอาตพุตท่ี
มีคา Signal-to-Noise Ratio (SNR) ดีกวาการทํานายแบบเชิงเสน งานวิจัยนี้ไดนํามาพัฒนาตอเพื่อใช
ในระบบท่ีมีการควบคุมกําลัง (Power Control) 

 Gao และ คณะ [6] ไดนําโครงขายประสาทแบบเหมาะท่ีสุด (Optimal Neural Network) มา
ใชในการทํานายกําลังของระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีซีดีเอ็มเอแบบไดเรกซซีเควนซ (DS-CDMA) 
โดยท่ีตัวทํานายประกอบดวย Adaptive Linear Element (Adaline) และ Multilayer Perceptron 
(MLP) และใชหลักการของ Predictive Minimum Description Length (PMDL) ในการเลือกจํานวน
ของอินพุตและจํานวนโหนดซอน (Hidden Node) ท่ีเหมาะสมท่ีสุด ซ่ึงผลการวิจัยพบวาสามารถลด
สัญญาณรบกวนไดดี และทําใหความจุของชองสัญญาณเพิ่มข้ึน แตมีเงื่อนไขของระบบคือ ระบบ
จะตองไมมีความลาชาของสัญญาณ และมีการลดลงของเฟดดิงอยางรวดเร็ว 
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 Wongsathan [9] ไดนําเอาระบบควบคุมแบบนิวโรฟซซีมาใชควบคุมกําลังในระบบซีดีเอ็ม
เอแบบไดเรกซซีเควนซ (DS-CDMA) ซ่ึงพารามิเตอรของตัวควบคุมถูกปรับดวยเจเนติกอัลกอริทึม 
โดยทําการเปรียบเทียบกับระบบควบคุมแบบฟซซี มีขอมูลขาเขาเปนคาผิดพลาดระหวางกําลังสง
ของเคร่ืองลูกขายกับกําลังอางอิงท่ีสถานีฐานและการเปล่ียนแปลงของคากําลัง ขอมูลขาออกจะเปน
การปรับคากําลังใหเพิ่มข้ึนหรือลดลง โดยทําการทดสอบกับแบบจําลองชองสัญญาณหลายแบบ 
พบวาระบบควบคุมแบบนิวโรฟซซีใหคาอัตราสวนสัญญาณตอสัญญาณรบกวน (Signal-to-Noise 
Ratio: SNR) ท่ีดีกวาระบบควบคุมแบบฟซซี 

 Ardalani และ คณะ [10] ไดทําการเปรียบเทียบผลการทํานายคาสัญญาณตอสัญญาณแทรก
สอด (Signal-to-Interference Ratio: SIR) ในระบบซีดีเอ็มเอแบบไดเรกซซีเควนซ ของตัวทํานาย
แบบโครงขายประสาทสองแบบคือ Adaptive Linear Element (Adaline) และ Multilayer 
Perceptron (MLP) โดยเลือกแบบจําลองท่ีเหมาะสมจากคาผิดพลาดกําลังสองเฉล่ียท่ีตํ่าท่ีสุด 
(Minimum Mean Square Error: MMSE) พบวาท่ีความเร็วเคร่ืองลูกขาย 5 และ 60 กิโลเมตรตอ
ช่ัวโมง ตัวทํานาย Adaline และตัวทํานาย MLP ใหคาความผิดพลาดใกลเคียงกัน แตถาเคร่ืองลูกขาย
มีความเร็วเพิ่มข้ึนเปน 120 กิโลเมตรตอช่ัวโมงตัวทํานาย MLP จะใหคาผิดพลาดเฉล่ียสูงกวาตัว
ทํานาย Adaline เปน 2 เทา แสดงวาตัวทํานาย Adaline มีความเหมาะสมมากกวาตัวทํานาย MLP 
เม่ือเคร่ืองลูกขายมีความเร็วสูง 

 Rohwer และ คณะ [13] ไดนําซัพพอรตเวกเตอรแมชีนแบบคากําลังสองนอยท่ีสุด (Least 
Squares Support Vector Machine: LS-SVM) มาใชในการเรียนรูเพื่อแบงกลุมคาประมาณของ 
คาไอเกน (Eigenvalues estimate) เพื่อใชในการควบคุมระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีซีดีเอ็มเอ โดยใช
อัลกอริทึม 2 แบบ คือ แบบ Binary LS-SVM ซ่ึงจะส่ังการใหเคร่ืองลูกขายเพิ่มหรือลดคากําลังทีละ
ข้ัน และแบบ Multiclass LS-SVM ซ่ึงจะส่ังการใหเคร่ืองลูกขายเพิ่มหรือลดกําลังโดยมีกลุมข้ันให
เลือกหลายคา ผลการวิจัยพบวาท้ังสองแบบใหคาเปอรเซ็นตความผิดพลาดท่ีตํ่า และใหสมรรถนะ
ของระบบท่ีดีถาใชพารามิเตอรของเคอรเนลแบบเชิงเสน 

Trafalis และ Ince [14] ไดนําซัพพอรตเวกเตอรแมชีนโดยใชฟงกชันเคอรเนลชนิด
ฟงกชันเรเดียลเบซิส (RBF Kernel Function) มาประยุกตใชกับการพยากรณทางการเงิน โดย
เปรียบเทียบกับเทคนิคโครงขายประสาทแบบฟงกชันเรเดียลเบซิส และโครงขายประสาทแบบแพร
กลับคาผิดพลาด ซ่ึงผลการทดสอบไดทํานายราคาสินคาราคาหุน (Stock Prices) ของบริษัท IBM 
บริษัท YAHOO และ บริษัท AOL พบวาซัพพอรตเวกเตอรแมชีนมีประสิทธิภาพดีกวาท้ังสอง
เทคนิคขางตน 
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 Theera-Umpon และ Boonpasert [15] ไดพัฒนาแบบจําลองกระแสน้ําท่ีมีปจจัยมาจาก
กระแสลม ใชช่ือวา “แบบจําลองกระแสน้ําเชียงใหม” เพื่อทํานายและติดตามเสนทางการเคล่ือนท่ี
ของผูประสบภัยทางทะเล โดยใชซัพพอรตเวกเตอรแมชีนสําหรับการวิเคราะหถดถอย เปรียบเทียบ
กับแบบจําลองกระแสนํ้าพรินซตัน ซ่ึงเปนซอฟตแวรเชิงพาณิชยท่ีมีราคาแพง พบวาแบบจําลอง
กระแสน้ําเชียงใหมใหผลการทํานายออกมาใกลเคียงกับแบบจําลองกระแสน้ําพรินซตัน 

Li และคณะ   [16]   ไดนําซัพพอรตเวกเตอรแมชีนโดยการใชฟงกชันเคอรเนลชนิด
ฟงกชันเรเดียลเบซิส (RBF Kernel Function) มาประยุกตสําหรับพยากรณความตองการไฟฟาระยะ
ส้ันของสถานีไฟฟายอย โดยเปรียบเทียบกับเทคนิคอ่ืน เชน แบบจําลองของอนุกรมเวลา ระบบ
ผูเช่ียวชาญ โครงขายประสาทเทียม ฯลฯ ซ่ึงพบวา การพยากรณคาโหลดสูงสุดรายช่ัวโมงในแตละ
วันตลอดท้ัง 24 ช่ัวโมง ใหผลท่ีถูกตองกวาเทคนิคแบบอ่ืน 

 Pasaha และ Theera-Umpon [17] ไดประยุกตใชการแปลงเวฟเล็ตรวมกับซัพพอรต
เวกเตอรแมชีนในการพยากรณความตองการไฟฟาระยะส้ัน โดยเปรียบเทียบกับการพยากรณ 3 
แบบคือ การพยากรณโดยใชโครงขายประสาท (NN) การพยากรณโดยใชการแปลงเวฟเล็ตรวมกับ
โครงขายประสาท (WTNN) การพยากรณโดยใชซัพพอรตเวกเตอรแมชีนสําหรับวิเคราะหการ
ถดถอย (SVR) พบวาการพยากรณโดยใชการแปลงเวฟเล็ตรวมกับซัพพอรตเวกเตอรแมชีนไดผล
การพยากรณท่ีดีกวา  

 ในบทตอไปจะเปนเนื้อหาเกี่ยวกับระบบโทรศัพทเคล่ือนท่ีแบบซีดีเอ็มเอ  การรับสง
สัญญาณระหวางสถานีฐานกับเครื่องลูกขาย การควบคุมกําลังสง ปญหาของการสงสัญญาณ และ
ความจุของชองสัญญาณ บทท่ี 3 อธิบายเกี่ยวกับซัพพอรตเวกเตอรแมชีน การทํานายดวยซัพพอรต
เวกเตอรแมชีนสําหรับการถดถอย บทท่ี 4 อธิบายในสวนการออกแบบตัวทํานายคากําลังดาน
ยอนกลับโดยใชซัพพอรตเวกเตอรแมชีน เปรียบเทียบกับตัวทํานายโครงขายประสาท บทท่ี 5 เปน
ผลของการหาแบบจําลองท่ีเหมาะสมสําหรับตัวทํานายแตละแบบ และผลการทํานายท่ีไดจาก
แบบจําลองขางตน รวมถึงการหาประสิทธิภาพของตัวทํานายท่ีไดโดยพิจารณาจากคา SNR และคา
ความจุของระบบ ในสวนสุดทายในบทท่ี 6 จะเปนการสรุปและวิเคราะหผลการวิจัยรวมท้ัง
ขอเสนอแนะตางๆ  

 

 


