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บทคัดย่อ 

 
วิทยานิพนธ์น้ี ได้น าเสนอการติดตามจุดก าลงัไฟฟ้าสูงสุดของระบบเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้า

เหน่ียวน าแบบกระตุน้ตวัเองเพื่อเช่ือมต่อกริดอินเวอร์เตอร์ โดยอาศยัหลกัการติดตามจุดสูงสุดของ
เส้นกราฟก าลังไฟฟ้า แบบ P&O (Perturbation & Observation) เส้นกราฟก าลังไฟฟ้าเทียบกับ
กระแสของเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าเหน่ียวน าปกติจะเป็นรูปภูเขา หรือระฆงัคว  ่าโดยมีจุดยอดเพียงจุด
เดียว รูปแบบของระบบติดตามพลังงานสูงสุดท่ีใช้ในวิทยานิพนธ์ น้ีจะเป็นการเปรียบเทียบ
ก าลงัไฟฟ้าก่อนและหลงัการเพิ่มของกระแสไฟฟ้าหากก าลงัไฟฟ้ามีการเพิ่มข้ึนก็จะท าการเพิ่ม
กระแสไฟฟ้าต่อไป แต่หากก าลงัไฟฟ้าลดลง ระบบก็จะท าการลดกระแสไฟฟ้าเพื่อให้ไดจุ้ดท่ีได้
ก าลงัไฟฟ้าสูงสุด ความเร็วในการวนรอบปรับจุดก าลงัไฟฟ้าสูงสุดตอ้งมีการหน่วงเวลาเน่ืองจาก
โมเมนตมัของกงัหันน ้ าท าให้ระยะเวลาเขา้สู่สภาวะคงท่ีของเคร่ืองก าเนิดนานข้ึนโดยขนาดของ
โมเมนตมัจะข้ึนอยูก่บัขนาดของกงัหนัน ้าและความเร็วรอบ  

ในการทดสอบระบบติดตามก าลงัไฟฟ้าสูงสุดประกอบดว้ยวงจรบูตส์คอนเวอร์เตอร์ต่อกบั
กงัหนัน ้ าผลิตไฟฟ้าชนิดเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าเหน่ียวน าแบบกระตุน้ตวัเองให้ก าลงัไฟฟ้าเฉล่ียสูงสุดท่ี 
1220 ว ัตต์ ณ แรงดันน ้ า 3 บาร์ อัตราการไหลท่ี 42 ลบ. ม. ต่อชั่วโมง และต่อกับวงจร กริด
อินเวอร์เตอร์ซ่ึงต่ออยู่กบัระบบไฟฟ้าขนาด 220 โวลต์ 50 เฮิรตซ์ ระบบติดตามก าลงัไฟฟ้าสูงสุด 
แบบ P&O สามารถควบคุม จุดท างาของบูสคอนเวอร์เตอร์ ณ จุดก าลงัไฟฟ้าสูงสุด  
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ABSTRACT 
 

This thesis presents a maximum power point tracking (MPPT) of self excited induction 
generator for pico hydro  power plant using P&O (Perturbation & Observation) method. The 
P&O method has a simple feedback structure and fewer measured parameters. It operates by 
periodically perturbing (i.e.incrementing or decreasing) the output terminal current and 
comparing the generator outputpower with that of the previous perturbation cycle. If the 
perturbation leads to an increase (decrease) power, the subsequent perturbation is made in the 
same (opposite) direction. In this manner, the peak power tracker continuously seeks the peak 
power condition. Speed, cycle power to maximum point delay due to the momentum of the 
turbine to the steady state period of time by the size of the generator is based on the parallel 
momentum and speed of the turbine. 

 The system is composed of a boost converter connected to the self excited induction 
generator. The boost converter is employed to control operating current of self excited induction 
generator to track the maximum power point generated from P&O method the maximum total 
output power is 1220 watt. At 3 bar of hydro pressure flowrate 42 m2 /Hr.  
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