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บทคัดย่อ 

 
งานวจิยัน้ีเป็นการประยกุตร์ะบบส่งก าลงัของรถไถเดินตามแบบเกษตร 72 เพื่อพฒันาเป็นฟาร์ม

แทรกเตอร์ 4 ลอ้ ขนาดเล็ก เพื่อให้มีความสะดวกในการใชง้านโดยมีคุณสมบติัเบ้ืองตน้ใหส้ามารถใช้
อุปกรณ์ต่อพ่วงของรถไถเดินตามได ้โดยออกแบบและสร้างแทรกเตอร์มีความกวา้ง 1,160 มิลลิเมตร 
ยาว 2,200 มิลลิเมตร สูง1,250 มิลลิเมตร มีน ้ าหนกัตวัรถ 534 กิโลกรัม การออกแบบค านึงถึงหลกัการ
กลศาสตร์และความปลอดภยัของผูใ้ช้งาน มี 2 เกียร์เดินหน้า 1 เกียร์ถอยหลัง ตวัรถมี จุดศูนยถ่์วง
ระหวา่งลอ้หน้าและหลงั โดยวดัจากก่ึงกลางเพลาลอ้หน้าเท่ากบั 680 มิลลิเมตร จุดศูนยถ่์วงดา้นขา้ง
จากขอบลอ้ดา้นขวา 210 มิลลิเมตร และจุดศูนยถ่์วงระยะสูงจากพื้นเท่ากบั 470 มิลลิเมตร การทดสอบ
การขบัเคล่ือนรถเปล่าโดยไม่มีอุปกรณ์ต่อพ่วง พบวา่ สามารถไต่ทางชนัไดใ้นช่วง 0 ถึง 30 องศา เม่ือ
มีน ้ าหนกับรรทุก 500 กิโลกรัม และท่ีความเร็วรอบเคร่ืองยนต์ 800 รอบต่อนาที ความเร็วรถท่ีเกียร์ 1 
เท่ากบั 2.8 กิโลเมตรต่อชัว่โมง ความเร็วรถท่ีเกียร์ 2 เท่ากบั 8 กิโลเมตรต่อชัว่โมง ผลการทดสอบแรง
ฉุดลากพบวา่  แรงฉุดลากท่ีความเร็วรอบเคร่ืองยนต์ 2000 รอบต่อนาที ไดเ้ท่ากบั 3.5 กิโลนิวตนั และ
แรงฉุดลากเพิ่มข้ึนเป็น 4.5 กิโลนิวตนั เม่ือใส่ลอ้คู่ระบบบงัคบัเล้ียวเป็นแบบคานแข็งอิสระและมีชุด
เฟืองทา้ยในห้องเกียร์ท าให้มีวงเล้ียวท่ีกวา้ง 6.5 เมตร ระบบเบรกเป็นแบบดิสเบรกอิสระซ้าย-ขวา 
ทดสอบความสามารถในการท างานในแปลงด้วยไถจานแบบ 2 ใบได้ 1.25ไร่ต่อชั่วโมง อัตรา
ส้ินเปลืองน ้ามนัเช้ือเพลิงเท่ากบั 0.4 ลิตรต่อไร่  
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ABSTRACT 
The research is the application of transmission system of walking tractor in order to 

develop 4-wheel small tractor. The considering of application aimed to provide the case of Handling 
and able to work with the implement of walking tractor  . The dimensions of designed tractor were 
as the following: 1,160 mm wide, 2,200 mm long and 1,250 mm high. It weighs 534 kg. There are 
two forward speeds and single reverse speed. Center of gravity of the tractor between the centre of 
front and rear axles is 680 m from the front axle. It is 210 mm from the inner rim of the right wheel 
The height of center of gravity 470 mm from ground. The tractor with 500 kg.lod was able to climb 
0-30 degree. It was able to carry an additional load of 500 kg at engine speed of 800 rpm. The 
tractor was able to have speed of 2.8 km/h using the first gear. The application of second gear 
results in a tractor speed of 8 km/h. The tractor was able to trail a 3.5 kN load with the engine speed 
of 1000 rpm. The trailing capability increased to 4.5 kN when an additional two wheels were 
applied. When the 2-blade spader was used, it was able to spade with a capability of 1.25 rai per 
hour with the fuel consumption of 0.4 litre per Rai.  

 


