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สัญลกัษณ์ ควำมหมำย       หน่วย  

sA   พื้นท่ีรับความเคน้      mm2 
a   มุมเล้ียวของลอ้ดา้นใน        
b   มุมเล้ียวของลอ้ดา้นนอก        
𝑐  ค่าคงท่ี เท่ากบั 75      ตวัแปรไร้มิติ 
F                       อตัราการหยดุ       2/ sm  
H   ความกวา้งของช่วงลอ้หลงั                  mm 
h   ความสูงของต าแหน่งศูนยถ่์วงเหนือพื้นดิน    mm 
K   ความยาวของช่วงลอ้หนา้ถึงลอ้หลงั    mm 
L   รัศมีการเล้ียวของลอ้หลงั      m 
l   ระยะความกวา้งฐานลอ้      mm 

1l   ระยะห่างตามแนวยาวจากก่ึงกลางแกนเพลาลอ้หลงั   
  ไปยงัจุดศูนยถ่์วง       mm 

2l   ระยะห่างตามแนวราบจากแกนกลางของรถแทรกเตอร์ 
  ไปยงัต าแหน่งจุดศูนยถ่์วงของรถแทรกเตอร์   mm 
N   ค่าความปลอดภยั      ตวัแปรไร้มิติ 
P   ความกวา้งของสลกัลอ้หนา้     mm 

dbP   ก าลงัฉุดลาก       PS , KW 

axleP   ก าลงัท่ีเพลาลอ้ขบั      kw 
R   รัศมีการเล้ียวของลอ้หนา้      m 

1r   ความสูงของจุดก่ึงกลางลอ้หลงั     mm 

2r   ความสูงของจุดก่ึงกลางลอ้หนา้เหนือพื้นดิน   mm 

1r   ความสูงของจุดก่ึงกลางลอ้หนา้เหนือพื้นดิน   
  ขณะท่ีลอ้หนา้ถูกยกข้ึน      mm 

2r   ความสูงของจุดก่ึงกลางลอ้หนา้เหนือพื้นดิน   
  ขณะท่ีลอ้หนา้ถูกยกข้ึนบนความสูง y     mm 
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สัญลกัษณ์ ควำมหมำย       หน่วย 

TE   ประสิทธิภาพการฉุดลาก      % 
t   ความกวา้งของช่วงลอ้หนา้     mm 
v   ความเร็วก่อนเบรก      𝑚/𝑠 
w   น ้าหนกัของรถแทรกเตอร์      kg 

1w   น ้าหนกัท่ีลงต าแหน่งลอ้หนา้ของรถแทรกเตอร์   kg 

sw   น ้าหนกั static       kg 

dw   น ้าหนกั dynamic      kg 
y   ความสูงของลอ้หนา้ท่ีถูกยกเหนือระดบัพื้นดิน   mm 
   มุมของการยกรถแทรกเตอร์     องศา 

s   สัมประสิทธ์ิการฉุดลาก      ตวัแปรไร้มิติ 
   ความเคน้แรงดึง       N/mm2 
   ความเคน้เฉือน       N/mm2 

y   ความเคน้วกิฤต       N/mm2 
 


