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บทคัดย่อ 
 

การรู้จ ายี่ห้อรถยนต์หรือรุ่นของรถยนต์เป็นปัญหาพื้นฐานท่ีส าคญัของระบบขนส่งท่ี 
ชาญฉลาดซ่ึงสามารถน าไปประยุกต์ในงานต่างๆได้หลากหลาย เช่น การติดตามวตัถุ, การเฝ้าดู
ระบบจราจร, การคน้หารถยนต์ในกลอ้งวงจรปิด ปัญหาของการรู้จ  าก็คือการเลือกพื้นท่ีเพื่อน าไป
สกดัหาคุณลกัษณะในการรู้จ าซ่ึงพื้นท่ีนั้นควรท่ีจะมีความเป็นเอกลกัษณ์ของรถยนตแ์ต่ละรุ่น, การ
เลือกวิธีการสกัดคุณลักษณะควรถูกเลือกให้เหมาะสมเพื่อให้ระบบการรู้จ ามีประสิทธิภาพและ
เน่ืองจากการรู้จ  ายี่ห้อรถยนต์หรือรุ่นของรถยนต์มีอยู่จ  านวนมากหลายรุ่นท าให้ผูว้ิจยัไม่สามารถ 
เก็บขอ้มูลไดค้รบทุกรุ่น 

งานวิจัยน้ีได้น าเสนอระบบการสืบค้นข้อมูลรถยนต์โดยใช้ไอเกนเฟซและพีระมิด 
ฮิสโทแกรมของทิศทางเกรเดียนต์จากปัญหาส าคญัของการรู้จ  าก็คือการเลือกพื้นท่ี ผูว้ิจยัไดเ้ลือก
พื้นท่ีหน้ากระจงัของรถยนต์เน่ืองจากหน้ากระจงัรถยนต์แต่ละรุ่นมีความแตกต่างกนั ส่วนวิธีการ
สกดัคุณลกัษณะผูว้ิจยัใช้วิธีการสกดัคุณลกัษณะไอเกนเฟซและพีระมิดฮิสโทแกรมของทิศทาง 
เกรเดียนตม์าซ่ึงมีประสิทธิภาพในการจดจ าวตัถุ อีกปัญหาหน่ึงในการรู้จ าซ่ึงก็คือความหลากหลาย
ของผูผ้ลิตหรือรุ่นรถยนตด์งันั้นผูว้ิจยัจึงท าการดึงขอ้มูลมาจากอินเตอร์เน็ตเน่ืองจากมีการปรับปรุง
อยูต่ลอด นอกจากน้ีผูว้ิจยัยงัไดน้ าเสนอขั้นตอนการระบุต าแหน่งป้ายทะเบียนซ่ึงใชส้ าหรับอา้งอิง
ในการระบุต าแหน่งหนา้กระจงัและน าเสนอขั้นตอนการระบุต าแหน่งหนา้กระจงัในงานวิจยัน้ีดว้ย 
ผลการทดลองสืบค้นข้อมูลรถยนต์มีอัตราความเท่ียงท่ี  81.80% และ 77.25% ของอัตราการ 
เรียกกลบั  
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ABSTRACT 
 
Vehicle manufacturer or model recognition is the fundamental problem of intelligent 

transportation system that can be applied in many applications such as object tracking, traffic 
monitoring, searching in surveillance video. The problems of model recognition are the area for 
extracting feature which should be characteristic area, the method of feature extraction should be 
selected appropriately for recognition system is efficient and the another problem is the vehicle 
manufacturer or model has several manufacturer or model so we cannot collect complete data.   

In this research, we propose vehicle model query system using Eigenfaces and Pyramid 
Histogram of Orientation of Gradients. Because the problem of recognition is area for extracting 
feature so we select the vehicle frontal mask that the mask of each model is different. In feature 
extraction, we select Eigenfaces and Pyramid Histogram of Orientation of Gradients that is 
efficient for recognize object. And another problem is vehicle manufacturer or model variety so 
we retrieve data from internet because the data are updated all time. In addition, we propose the 
process of the license plate localization which the output is referred for localizing the vehicle 
frontal mask and the process of the vehicle frontal mask localization in this research. The result of 
vehicle model query system can provide 81.80% of precision and 77.25% of recall. 


